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Steuerungskompatibilität und Retrofitfähigkeit von Industrierobotern

Ziel ist es, eine Übersicht zu erstellen, welche 
Steuerungen mit welchen Robotertypen kompatibel 
sind. Dabei sollen auch Schnittstellen und 
Integrationsaufwand betrachtet werden.

jacques.biltgen@igp.fraunhofer.de

Tel.: +49 381 49682-683

M.Sc. Jacques Biltgen

- Recherche zu Steuerungssystemen und Robotermodellen
- Erstellung einer Kompatibilitätsmatrix
- Analyse typischer Retrofit-Szenarien
- Bewertung des Integrationsaufwands


